RLWRLD empaca objetos chicos con una mano de 5
dedos
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RLWRLD, que desarrolla modelos base para robots, anunci6 el 30 de octubre que tuvo un
stand en KDDI SUMMIT 2026, el evento de negocios del grupo KDDI.

En el lugar mostré una demo en vivo de despacho de almacén con su modelo RLDX-1.

El evento, con el lema de llevar al mundo real la posibilidad de una IA que haga brillar a cada
persona, se hizo el 27y el 28 de octubre en el TAKANAWA GATEWAY Convention Center.
Presenta casos y tecnologia de una sociedad que ya da la IA por sentada.

Frente a la escasez de mano de obra, hace falta IA fisica que entienda el lugar y se mueva
como una persona. RLWRLD mostr6 una solucion alrededor de RLDX-1.

La demo formo parte del trabajo de KDDI en IA fisica para tareas de campo. Un robot con
una mano de cinco dedos, de destreza cercana a la humana, hizo solo una secuencia de
despacho con RLDX-1.

Saco cajas de carton de una cinta, reconocio6 accesorios de celular y otras piezas chicas de
forma y material distintos, y las fue empacando en orden.

Segun la empresa, los visitantes dijeron que por fin veian un camino concreto para el picking
y el empaque de objetos chicos, un trabajo que seguia dependiendo de personas. También
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destacaron la mano de cinco dedos y el proceso continuo, de la caja al carro. RLWRLD dijo
que hubo expectativa alta como respuesta a la falta de personal.
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